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1.2.1 Tipo de red *SAPTT
1.2.2 Modo filtro RFI Filtro coincide con la red
823 Unidad de velocidad Hz
42.1.1 Tipo de motor *SAP Motor de induccidon
4221 Potencia nominal Segln motor|kW
4222 Intensidad nominal Seglin motor|A
4223 Velocidad nominal Segun motor|rpm
4224 Frecuencia nominal Segun motor|Hz
4225 Tensién nominal Segun motor|V
4.5.4 Respuesta a sobretemperatura ETR Fallo
5.3.3.1 Caracteristica de par *SAP Par variable (VT)
5.4.2.16 Modo de funcionamiento Control de velocidad
55.21 Seleccion del lugar de control Control de I/O
55591 Fuente de ref. de velocidad de I/O. indice 0 Referencia interna
Fuente de ref. de velocidad de I/O. Indice 1 Ninguna
5.6.56.2.2 |Ldgica de referencia de velocidad de /O Fuente 1
5.8.3.1 Limite de velocidad maxima *SAP 50|Hz
5.8.3.3 Limite de velocidad minima *SAP 30|Hz
5.84.7 Selector de referencia de velocidad prefijadg Prefijada 1
5.8.4.8 Velocidad prefijada 1 SAP .Ej 40 Hz
5.8.6.2.2 |Tiempo de acel. rampa 1 *SAP J|seg
5.8.6.2.3 |Tiempo de decel. rampa 1 *SAP J|seg
5.26.1.2  |Salida "En marcha" Relé T2 de |/O Basica
5.26.1.4 Salida del evento de fallo Relé T5de I/0 Bésica

*SAP = SEGUN APLICACION
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1.2.1 Tipode red *SAP TT
12.2 Modo filtro RFI Filtro coincide con lared
8.23 Unidad de velocidad Hz
4211 Tipo de motor *SAP Motor de induccidn
4.2.2.1 Potencia nominal Seglin motor|kW
4222 Intensidad nominal Seglin motor|A
4223 Velocidad nominal Segun motor|rpm
4224 Frecuencia nominal Segun motor|Hz
4225 Tension nominal Segun motor|V
454 Respuesta a sobre temperatura ETR Sin respuesta
455 Entrada del termistor de motor Entrada digital T14 de 1/0 basica
4.5.6 Respuesta del termistor de motor Fallo
5.3.3.1 Caracteristica de par *SAP Par variable (VT)
5.4.2.16  |Modo de funcionamiento Control de velocidad
5.5.2.1 Seleccion del lugar de control Control de I/O
55521 Fuente de ref. de velocidad de I/O. ?ndice 0 Referencia interna
Fuente de ref. de velocidad de I/O. Indice 1 Ninguna
5.5.5.2.2 |Ldgica de referencia de velocidad de I/O Fuente 1
5.8.3.1 Limite de velocidad méxima *SAP 50|Hz
5.8.3.3 Limite de velocidad minima *SAP 30|Hz
5.8.4.7 Selector de referencia de velocidad prefijadd Prefijada 1
5.8.4.8 Velocidad prefijada 1 SAP .Ej 40 Hz
5.8.6.2.2 |Tiempo de acel. rampa 1 *SAP 5|seg
5.8.6.2.3 |Tiempo de decel. rampa 1 *SAP 5|seg
5.26.1.2  |Salida "En marcha" Relé T2 de I/0 Basica
5.26.1.4 |Salida del evento de fallo Relé T5 de 1/0 Basica

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC7 AQUA
LAZO ABIERTO DE VELOCIDAD. Ref. interna M/P con protecciéon termistor
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Mantener
referencia

M/P

INC.
DIS.

1.2.1 Tipo de red *SAP TT
1.2.2 Modo filtro RFI Filtro coincide con la red
8.2.3 Unidad de velocidad Hz
42.1.1 Tipo de motor *SAP Motor de induccion
4221 Potencia nominal Segun motor|kW
4222 Intensidad nominal Segun motor|A
4223 Velocidad nominal Segun motor|rpm
4224 Frecuencia nominal Segun motor|Hz
4225 Tension nominal Segun motor|V
454 Respuesta a sobretemperatura ETR Fallo
5.3.3.1 Caracteristica de par *SAP Par variable (VT)
5.4.2.16 Modo de funcionamiento Control de welocidad
5.5.2.1 Seleccién lugar de control Control de /O
5552 1 Fuente de ref. de velocidad de I/O. ?ndice 0 Ninguna
Fuente de ref. de velocidad de I/O. Indice 1 Ninguna
5.8.3.1 Limite de velocidad méaxima *SAP 50|Hz
5.8.3.3 Limite de velocidad minima *SAP 30|Hz
5.8.5.1 Entrada de congelacion Entrada digital T14 de I/O basica
5.8.5.2 Entrada de incremento de congelacion Entrada digital T15 de I/O basica
5.8.5.3 Entrada de reduccion de congelacion Entrada digital T16 de I/O basica
5.8.5.4 Tiempo de rampa de congelacion *SAP 5(seg
5.8.5.5 Retardo de rampa de congelacion *SAP 0|seg
5.8.5.6 Variacién del escalon de congelacion *SAP 1|Hz
5.8.5.8 Modo rampa/escalon de congelacion Rampa
5.26.1.2 Salida "En marcha" Relé T2 de I/O Bésica
5.26.1.4 Salida del evento de fallo Relé T5 de I/0O Bésica

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC7 AQUA
LAZO ABIERTO DE VELOCIDAD. Aumentar / Disminuir velocidad con pulsadores (DIGI POT)
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1.2.1 Tipo de red *SAP TT
1.2.2 Modo filtro RFI Filtro coincide con lared
8.2.3 Unidad de velocidad Hz
4211 Tipo de motor *SAP Motor de induccion
4.2.2.1 Potencia nominal Segun motor kW
4222 Intensidad nominal Segun motor|A
4223 Velocidad nominal Segun motor|rpm
4224 Frecuencia nominal Segun motor|Hz
4225 Tensién nominal Segun motor|V
454 Respuesta a sobretemperatura ETR Fallo
5.3.31 Caracteristica de par *SAP Par variable (VT)
5.4.2.16 Modo de funcionamiento Control de velocidad

1-5 kOhm. 5.5.21 Seleccién del lugar de control ’ Control de I/O
55521 Fuente de ref. de velocidad de I/O. !ndice 0 Entrada de referencia 1

Fuente de ref. de velocidad de I/O. Indice 1 Ninguna

5.5.5.2.2 Ldgica de referencia de velocidad de I/O Fuente 1
5.8.3.1 Limite de velocidad maxima *SAP 50|Hz
5.8.3.3 Limite de velocidad minima *SAP 30[Hz
5.8.4.1 Entrada de referencia de velocidad 1 Entrada analdgica T33 de I/O basica
5.8.4.3 Referencia de velocidad 1 max. *SAP 50|Hz
5.8.4.4 Referencia de velocidad 1 min. *SAP 30|Hz
5.8.6.2.2 Tiempo de acel. rampa 1 *SAP 5|seg
5.8.6.2.3 Tiempo de decel. rampa 1 *SAP 5|seg
5.26.1.2 Salida "En marcha" Relé T2 de 1/0 Bésica
5.26.1.4 Salida del evento de fallo Relé T5 de 1/0 Bésica
9.¥1/0 I/O basica
9.5.21 Modo terminal T33 Entrada analdgica
9.5.2.2 Tipo de terminal T33 Tension
9.5.2.3 Valor minimo T33 olv
9.5.24 Valor maximo T33 10|V

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC7 AQUA
LAZO ABIERTO DE VELOCIDAD. Ref. seial externa con potenciometro
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0-10V

1.2.1 Tipo de red *SAPTT
1.2.2 Modo filtro RFI Filtro coincide con lared
8.2.3 Unidad de velocidad Hz
4211 Tipo de motor *SAP Motor de induccion
4.2.21 Potencia nominal Segun motor|kW
4222 Intensidad nominal Segln motor|A
4223 Velocidad nominal Segun motor|rpm
4224 Frecuencia nominal Segun motor|Hz
4225 Tension nominal Segln motor|V
454 Respuesta a sobretemperatura ETR Fallo
5.3.3.1 Caracteristica de par *SAP Par variable (VT)
5.4.2.16 Modo de funcionamiento Control de velocidad
5.5.2.1 Seleccion del lugar de control Control de I/0
55521 Fuente de ref. de velocidad de I/0. indice 0 Entrada de referencia 1
Fuente de ref. de velocidad de I/0. Indice 1 Ninguna
5.5.5.2.2  [Ldgica de referencia de velocidad de /O Fuente 1
5.8.3.1 Limite de velocidad maxima *SAP 50|Hz
5.8.3.3 Limite de velocidad minima *SAP 30|Hz
5.8.4.1 Entrada de referencia de velocidad 1 Entrada analdgica T33 de I/O basica
5.8.4.3 Referencia de velocidad 1 max. *SAP 50|Hz
5.8.4.4 Referencia de velocidad 1 min. *SAP 30|Hz
5.8.6.2.2 Tiempo de acel. rampa 1 *SAP 5|seg
5.8.6.2.3 Tiempo de decel. rampa 1 *SAP 5|seg
5.26.1.2  |Salida "En marcha" Relé T2 de I/O Basica
5.26.1.4 Salida del evento de fallo Relé T5 de 1/0 Basica
9.%1/0 I/O basica
9.5.2.1 Modo terminal T33 Entrada analdgica
9.5.2.2 Tipo de terminal T33 Tension
9.5.2.3 Valor minimo T33 olv
9.5.2.4 Valor maximo T33 10|V

*SAP = SEGUN APLICACION
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0-10V

1.2.1 Tipo de red *SAP TT
1.2.2 Modo filtro RFI Filtro coincide con lared
8.2.3 Unidad de welocidad Hz
4211 Tipo de motor *SAP Motor de induccion
4221 Potencia nominal Segun motor (kW
4222 Intensidad nominal Seglin motor|A
4223 Velocidad nominal Segun motor{rpm
4224 Frecuencia nominal Segun motor|Hz
4225 Tension nominal Seglin motor|V
454 Respuesta a sobre temperatura ETR Sin respuesta
455 Entrada del termistor de motor *SAP Entr. digital T14 de I/O basica
456 Respuesta del termistor de motor Fallo
5.3.3.1 Caracteristica de par *SAP Par variable (VT)
5.4.2.16 Modo de funcionamiento Control de welocidad
5.5.2.1 Seleccion del lugar de control Control de I/O
55521 Fuente de ref. de velocidad de /0. indice 0 Entrada de referencia 1
Fuente de ref. de velocidad de I/O. Indice 1 Ninguna
55522 Légica de referencia de velocidad de I/0O Fuente 1
5.8.3.1 Limite de velocidad maxima *SAP 50[Hz
5.8.3.3 Limite de velocidad minima *SAP 30|Hz
5.8.4.1 Entrada de referencia de velocidad 1 Entrada analégica T33 de /0 basica
5.84.3 Referencia de velocidad 1 méx. *SAP 50|Hz
5.8.4.4 Referencia de velocidad 1 min. *SAP 30({Hz
5.8.6.2.2 Tiempo de acel. rampa 1 *SAP 5[seg
5.8.6.2.3 Tiempo de decel. rampa 1 *SAP 5(seg
5.26.1.2 Salida "En marcha" Relé T2 de I/O Basica
5.26.1.4 Salida del evento de fallo Relé T5 de I/O Baésica
9.*1/0 I/O basica
9.5.2.1 Modo terminal T33 Entrada analdgica
9.5.2.2 Tipo de terminal T33 Tension
9.5.2.3 Valor minimo T33 olv
9.5.2.4 Valor méximo T33 10(V

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC7 AQUA
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4 - 20mA

121 Tipo de red *SAP TT
1.2.2 Modo filtro RFI Filtro coincide conlared
8.2.3 Unidad de elocidad Hz
4211 Tipo de motor *SAP Motor de induccion
4.2.2.1 Potencia nominal Segun motor|kW
4222 Intensidad nominal Seglin motor|A
4223 Velocidad nominal Seglin motor|rpm
4224 Frecuencia nominal Segln motor|Hz
4225 Tension nominal Seglin motor|V
4.5.4 Respuesta a sobretemperatura ETR Fallo
5.3.3.1 Caracteristica de par *SAP Par variable (VT)
5.4.2.16 Modo de funcionamiento Control de velocidad
5.5.2.1 Seleccion del lugar de control Control de /O
55501 Fuente de ref. de velocidad de I/O. indice 0 Entrada de referencia 1
Fuente de ref. de velocidad de /0. Indice 1 Ninguna
5.5.5.2.2  |Ldgica de referencia de velocidad de I/O Fuente 1
5.8.3.1 Limite de velocidad méaxima *SAP 50(Hz
5.83.3 Limite de velocidad minima *SAP 30|Hz
5.8.4.1 Entrada de referencia de velocidad 1 Entrada analdgica T33 de /0 basica
5.8.4.3 Referencia de velocidad 1 max. *SAP 50({Hz
5.8.4.4 Referencia de velocidad 1 min. *SAP 30|Hz
5.8.6.2.2 Tiempo de acel. rampa 1 *SAP 5|seg
5.8.6.2.3  [Tiempo de decel. rampa 1 *SAP 5|seg
5.26.12  [Salida "En marcha" Relé T2 de /0 Basica
5.26.14  |Salida del evento de fallo Relé T5de I/0 Basica
9.¥1/0 /O basica
9.5.21 Modo terminal T33 Entrada analdgica
9.5.2.2 Tipo de terminal T33 Intensidad
9.5.2.3 Valor minimo T33 4/mA
9.5.2.4 Valor maximo T33 20|mA

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC7 AQUA
LAZO ABIERTO DE VELOCIDAD. Ref. seiial externa 4 - 20mA
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1.2.1 Tipo de red *SAP TT
1.2.2 Modo filtro RFI Filtro coincide con la red
823 Unidad de velocidad Hz
4211 Tipo de motor *SAP Motor de induccidn
4.2.2.1 Potencia nominal Segun motor|kW
4222 Intensidad nominal Segln motor|A
4223 Velocidad nominal Segln motor|rpm
4224 Frecuencia nominal Segln motor|Hz
4225 Tension nominal Segun motor|V
4.5.4 Respuesta a sobretemperatura ETR Fallo
5.4.2.16 Modo de funcionamiento Control de velocidad
5.3.3.1 Caracteristica de par *SAP Par variable (VT)
5.5.2.1 Seleccion del lugar de control Control de I/O
5.5.5.1.6 Entrada de reinicio I/O Entrada digital T17 de I/O basica
55521 Fuente de ref. de velocidad de I/O. indice 0 Entrada de referencia 1
Fuente de ref. de velocidad de I/O. Indice 1 Entrada de referencia 2
55.5.2.2 Légica de referencia de velocidad de I/0 Alternar
55523 |-NWadade conmutacion de referenciade e igital T14 de IO basica
velocidad de /O
5.8.3.1 Limite de velocidad maxima *SAP 50|Hz
5.8.3.3 Limite de velocidad minima *SAP 30|Hz
5.8.4.1 Entrada de referencia de velocidad 1 Entrada analégica T33
5.8.4.2 Entrada de referencia de velocidad 2 Entradda analdgica T34
5.8.4.3 Referencia de velocidad 1 maximo *SAP 50|Hz
5.8.4.4 Referencia de velocidad 1 minimo *SAP 30|Hz
5.8.4.5 Referencia de velocidad 2 maximo *SAP 50|Hz
5.8.4.6 Referencia de velocidad 2 minimo *SAP 30|Hz
5.8.6.2.2 Tiempo de acel. rampa 1 *SAP 5(seg
5.8.6.2.3 Tiempo de decel. rampa 1 *SAP 5(seg
5.26.1.2 Salida "En marcha" Relé T2 de I/O Bésica
5.26.1.4 Salida del evento de fallo Relé T5 de I/O Basica
9.%1/0 I/0 basica
9.5.2.2 Tipo de terminal T33 Tensién
9.5.2.3 Valor minimo T33 o[V
9524 Valor méximo T33 10|V
9.5.3.2 Tipo de terminal T34 Intensidad
9.5.3.3 Valor minimo T34 4|mA
9.5.3.4 Valor méaximo T34 20[mA

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.
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121 Tipo de red *SAP TT
1.2.2 Modo filtro RFI Filtro coincide con lared
8.2.3 Unidad de elocidad Hz
4211 Tipo de motor *SAP Motor de induccidn
4221 Potencia nominal Segln motor|kW
4222 Intensidad nominal Seglin motor|A
4223 Velocidad nominal Seglin motor|rpm
4224 Frecuencia nominal Seglin motor|Hz
4225 Tensién nominal Seglin motor|V
454 Respuesta a sobretemperatura ETR Fallo
5.3.3.1 Caracteristica de par *SAP Par variable (VT)
54.2.16 Modo de funcionamiento Control de velocidad
55.2.1 Seleccion del lugar de control Control de /'O
5.83.1 Limite de velocidad maxima *SAP 50|Hz
5.8.3.3 Limite de velocidad minima *SAP 30|Hz
55521 Fuente de ref. de velocidad de /0. ?ndice 0 Referencia interna
Fuente de ref. de velocidad de I/O. Indice 1 Ninguna
5.5.5.2.2  |Logica de referencia de velocidad de I/O Fuente 1
5.8.4.7 Selector de referencia de velocidad prefijada Seleccion por bits
‘ 5.8.4.8 Velocidad prefijada 1 *SAP 40(Hz
bit 0 5.8.4.9 Velocidad prefijada 2 *SAP 50|H;z
58416 Entrgda Bit 0 de referencia de velocidad Entrada digital T14 dfa !/O
prefijada basica
Seleccion 5.8.6.2.2 Tiempo de acel. rampa 1 *SAP 5(seg
bit 0 Consigna 5.8.6.2.3 Tiempo de decel. rampa 1 *SAP 5(seg
DI14 5.26.1.2  |Salida "En marcha" Relé T2 de I/0 Basica
0 Prefijada 1 5.26.1.4 Salida del evento de fallo Relé T5de /0 Bésica
1 Prefijada 2 *SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC7 AQUA

LAZO ABIERTO DE VELOCIDAD. 2 ESCALONES DE VELOCIDAD

FECHA NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

20-04-2026 iC7 Aqua_0011a

AM

AM




1.2.1 Tipo de red *SAPTT
1.2.2 Modo filtro RFI Filtro coincide con lared
L1 823 Unidad de elocidad Hz
L2 4211  |Tipode motor SAP Motor de induccién
3 N — — 4221 Potencia nominal Segln motor|kwW
e e e 4222 Intensidad nominal Seglin motor|A
1 D D D \ 4223  |Velocidad nominal Segdn motor|rpm
i 4224 Frecuencia nominal Segln motor|Hz
4225 Tension nominal Segln motor|V
K1 ﬁﬁ‘
‘/ i 454 Respuesta a sobretemperatura ETR Fallo
‘ 5.4.2.16 Modo de funcionamiento Control de velocidad
O O O O 5.3.3.1 Caracteristica de par *SAP Par variable (VT)
+10V out i6
ReleT2(x101) L1 L2 L3 FPE ( ) 55.2.1 Seleccion del lugar de control Control de /O
En marcha 5 32 O 5.8.3.1 Limite de velocidad maxima *SAP 50(Hz
O 33 O 5.8.3.3 Limite de velocidad minima *SAP 30|Hz
02 340 55521 Fuente de ref. de velocidad de /0. Indice 0 Referencia interna
01 (COM ENT/SALANAG.) R Fuente de ref. de velocidad de I/O. indice 1 Ninguna
Relé T5 (X102) 35 55522 Légica de referencia de velocidad de I/O Fuente 1
Alarma 06 5.8.3.1 Limite de velocidad maxima *SAP 50{Hz
H@W . C7 (+24V out) 11 © ‘ ‘ ‘ 5.8.3.3 Limite de velocidad minima *SAP 30[Hz
I +24V out) 12 O 5.8.4.7 Selector de referencia de velocidad prefijada Seleccion por bits
——Ouz ( M/P bit O ( bit 1 58.4.8 Velocidad prefijada 1 *SAP 35
AQUA 13@ elocidad prefijada Hz
o 5.8.4.9 Velocidad prefijada 2 *SAP 40(Hz
14 58410  |Velocidad prefijada 3 *SAP 45|H;
© 31 15C 5.8.4.11 Velocidad prefijada 4 *SAP 50|Hz
16 O Entrada Bit 0 de referencia de velocidad Entrada digital T14 de /O
o Seleccion | Seleccion 5.8.4.16 prefijada basica
17 bit 1 bit0 | Consigna Entrada Bit 1 de referencia de velocidad Entrada digital T15 de /O
O 61 (+24V ext) compiny 18° s | o4 58417  |prefijada bésica
O 62 (GND) 19 8 2 :2:::3:: 5.8.6.2.2  |Tiempo de acel. rampa 1 *SAP 5(seg
e 1 0 Prefijada 3 5.8.6.2.3 Tiempo de decel. rampa 1 *SAP 5|seg
20 1 1 Prefijada 4 5.26.1.2  |Salida "En marcha" Relé T2 de I/O Bésica
5.26.1.4 Salida del evento de fallo Relé T5 de I/0O Bésica

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC7 AQUA
LAZO ABIERTO DE VELOCIDAD. 4 ESCALONES DE VELOCIDAD

FECHA NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

20-04-2026 iC7 Aqua_011b

AM

AM




1.2.1 Tipo de red *SAPTT
12.2 Modo filtro RFI Filtro coincide con lared
L1 823 Unidad de velocidad Hz
L2 4.2.1.1 |Tipo de motor *SAP Motor de induccion
3 7¢7 - 4.2.21 Potencia nominal Seglin motor|kW
PE — - — - — - - - — - . 4.2.2.2 |[Intensidad nominal Segln motor|A
‘ 4.2.2.3 |Velocidad nominal Segun motor|rpm
F1 [] [] [ ‘ 4224 Frecuencia nominal Seglin motor|Hz
i 4.22.5 |Tensién nominal Seglin motor|V
4.5.4 Respuesta a sobretemperatura ETR Fallo
K1 ﬁjﬁ — —7
‘ 5.3.3.1 Caracteristica de par *SAP Par variable (VT)
‘ 5.4.2.16 |Modo de funcionamiento Control de velocidad
O O 0O é 5.5.2.1 Seleccion del lugar de control Control de I/O
PE (+10V out) 5.8.3.1 |Limite de velocidad méaxima *SAP 50|Hz
Relé T2 (X101) L1 L2 L3 - O 5.8.3.3 |Limite de velocidad minima *SAP 30|Hz
En marcha 03 32 5.5.5.1.5 |Sefial de inversion de giro Falso
o Opy— 33C 55504 |Fuente de ref. de welocidad de IO, indice 0 Referencia intema
R i indi Ninguna
34 O Fuente de ref. de welocidad de I/O. Indice 1 g
01 (COM ENT/SAL ANAG.) 5.5.5.2.2 |Ldgica de referencia de velocidad de /O Fuente 1
Relé T5 (X102) 35 5.8.4.7 |Selector de referencia de velocidad prefijada Seleccién por bits
5.8.4.8 i j *SAP 30
Alarma 06 O 5.8.4.9 xe:oc?gaj pregj'aga ; *SAP 33 -
. .8.4. elocidad prefijada Hz
o O +24V out) 11
05 IC 7 ( : @) ‘ ‘ ‘ 5.8.4.10 |Velocidad prefijada 3 *SAP 36|Hz
Oy (+24V out) 12 (MIP (bit 0 (bit 1 (bit 2 5.84.11 |Velocidad prefijada 4 *SAP 39112
AQ U A 13© 5.8.4.12  |Velocidad prefijada 5 *SAP 42H,
14 O— 5.8.4.13 |Velocidad prefijada 6 *SAP 45|H;
o o 5.8.4.14 |Velocidad prefijada 7 *SAP 48|Hz
31 15 5.8.4.15 |Velocidad prefijada 8 *SAP 50|Hz
16 @] 5.8.4.16 Entrada Bit 0 de referencia de velocidad
o prefijada Entrada digital T14 de I/O basica
17 © Selecdion | seleccion | Seleccion 5.8.4.17 Entrada Bit 1 de referencia de velocidad
O 61 (+24V ext) 18 O bit 2 bit1 bit0 Consigna o prefijada . . . Entrada digital T15 de I/O basica
(COM D |N) Entrada Bit 2 de referencia de velocidad
O g2 (GND DI16 DI15 DI14 5.8.4.18 ¢
( ) 19 0 0 0 Prefijada 1 T prefijada Entrada digital T16 de I/O basica
—O ) 0 1 Prefijada 2 5.8.6.2.2 |Tiempo de acel. rampa 1 *SAP 5|seg
20 0 1 0 Prefijada 3 5.8.6.2.3 |Tiempo de decel. rampa 1 *SAP 5|seg
0 1 1 Prefijada4 5.26.1.2 |Salida "En marcha" Relé T2 de 1/0 Basica
1 0 0 Prefijadas 5.26.1.4 |Salida del evento de fallo Relé T5 de I/0 Bésica
1 0 1 Prefijada 6
: : L *SAP = SEGUN APLICACION
1 1 1 Prefijada 8

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC7 AQUA
LAZO ABIERTO DE VELOCIDAD. 8 ESCALONES DE VELOCIDAD

FECHA NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

20-04-2026 iC7 Aqua_0011c

AM

AM




En marcha

Alarma
o

*o—

O O O O )
Relé T2 (X101) PE (+1OV out
L1 L2 L3 )
03 32
02— 330 -
O I/ 47\ -2
o1 (COM ENT/SALANAG.) 34 D] wes
Relé T5 (X102) 35 (I
[ + 1
0 2
05— |C7 (+24V out) 11 ©
(@) /
AQUA 13771
14©
O31 15©
O Modo ir a dormir por velocidad
16 5.31.1.4.1|Modo deteccion no caudal Deteccion de baja velocidad
17 O 5.31.1.4.2|Respuesta ausencia de caudal Modo ir adormir
5.31.1.4.3|Limite de \elocidad sin caudal *SAPAjuste en 5.8.3.3+2[Hz
© 61 (+24V ext) (COMD IN) 18 © 5.31.1.45|Retardo sin caudl *SAP 5[seg
@) 62 (GND) 5.31.1.4.8|Modo ir a domir con refuerzo Deshabilitado
19 5.31.1.6.2| Tiempo minimo de funcionamiento *SAP 5/seg
20 5.31.1.6.3|Minimo minino del Modo ir a dormir *SAP 1]seg
5.31.1.6.4|Margen de reinicio *SAP 10|%

Ajustes panel - Visualizacion regulacion PID

8341

Valor de estado 2.1

Frecuencia de salida

8342

Valor de estado 2.2

Valor de consigna del controlador

83.43

Valor de estado 2.3

Feedback del control. de proceso

83.4.4

Valor de estado 2.4

Intensidad del motor|

121 Tipo de red *SAP TT
1.2.2 Modo filtro RFI Filtro coincide con lared
8.2.3 Unidad de vel. de motor Hz
4.2.1.1 |Tipo de motor *SAP Motor de induccion
4.2.2.1 |Potencia nominal Segun motor{kW
4.2.2.2 |Intensidad nominal Segun motor(A
4.2.2.3 |Velocidad nominal Segun motor(RPM
4.2.2.4  |Frecuencia nominal Segun motor|Hz
4.2.2.5 |Tension nominal Segun motor|V
4.5.4 Respuesta a sobretemperatura ETR Fallo
5.3.3.1 |Caracteristica de par *SAP Par variable (VT)
5.4.2.16 |Modo de funcionamiento Control de proceso
5.4.2.20 |Limite de direccion rotacional Sentido horario
5.5.2.1 |Lugarde control control de 1/0
5.5.5.1.1 |Sefial de marcha Entrada digital T13 de I/0 basica
55526 Fuente de ref. de velocidad de I/0. ?ndice 0 Referencia interna
Fuente de ref. de velocidad de I/O. Indice 1 Ninguna
5.5.5.2.7 |Légica de referencia de velocidad de /O Fuente 1
5.8.3.1 Limite de velocidad méaxima *SAP 50|Hz
5.83.3 |Limite de velocidad minima *SAP 30|Hz
5.8.6.2.2 |Tiempo de acel. rampa 1 *SAP 10[seg
5.8.6.2.3 |Tiempo de decel. rampa 1 *SAP 10[seg
5.10.2.1 |Tolerancia «En Referencia» *SAP 1%
5.10.2.3 |Unidad de proceso *SAP bar|
5.10.2.4 |Limite méx. de entrada de proceso *SAP 10|bar
5.10.2.5 |Limite min. de entrada de proceso *SAP 0|bar
5.10.2.6 |Tipo proceso *SAP Control de presion
5.10.3.9 |Selector de referencia de proceso prefijada Seleccion por bits
5.10.3.10 |Entrada bit O referencia de proceso prefijada |  Entrada digital T15 de I/0 basica
5.10.3.11 |Entrada bit 1 referencia de proceso prefijada Entrada digital T14 de I/0 bésica
5.10.3.13 |Referencia de proceso prefijada 1 *SAP 2|bar
5.10.3.14 |Referencia de proceso prefijada 2 *SAP 4|bar
5.10.3.15 |Referencia de proceso prefijada 2 *SAP 5|bar
5.10.3.16 |Referencia de proceso prefijada 2 *SAP 6|bar
5.10.4.1 |Modo feedback Feedback 1
5.10.4.2 |Tipo de feedback 1 Sefial analdgica
5.10.4.3 |Escalado maximo feedback 1 *SAP 10|bar
5.10.4.4 |Escalado maximo feedback 1 *SAP 0|bar
5.10.4.5 |Feedback de entrada analdgica 1 Entr. analdgica T34 de 1/0 basica
5.10.5.1 |Ganancia proporcional *SAP 1
5.10.5.2 |Tiempo integral *SAP 2|seg
5.10.5.7 |PID invertido Deshabilitado
5.26.1.2 |Salida "En marcha" Relé T2 de I/0 Bésica
5.26.1.4 |Salida del evento de fallo Relé T5 de I/O Basica
9.*¥1/0 |0 basica
9.5.3.1  |Modo entrada 734 Entrada analdgica
9.5.3.2 |Tipo de terminal T34 Intensidad
9.5.3.3  |Valor minimo T34 4 mA
9.534 |Valor méximo T34 0] mA

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC7 AQUA
LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transd. pasivo, modo dormir por velocidad

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

20-04-2026

iC7 Aqua_008

AM

AM




121 Tipo de red *SAP TT
1.2.2 Modo filtro RFI Filtro coincide con lared
L1 8.2.3 Unidad de vel. de motor Hz
L2 4.2.1.1 |Tipo de motor *SAP Motor de induccion
L3 42.2.1 |Potencia nominal Segun motor[kW
— | 7?7 - — — 4.2.2.2 |Intensidad nominal Segun motor|A
PE— - —{{-—+-+—-—-—-— - — - 4223 |Velocidad nominal Segln motor|RPM
\ 4.2.2.4  |Frecuencia nominal Seglin motor|Hz
k1 [] [] [ : 4.2.2.5 |Tension nominal Segun motor|V
‘ 454 Respuesta a sobretemperatura ETR Fallo
K1 ?}% ‘/ ﬁ/ | 5.3.3.1 |Caracteristica de par *SAP Par variable (VT)
‘ 5.4.2.16 |Modo de funcionamiento Control de proceso
‘ 5.4.2.20 |Limite de sentido de giro Direccién positiva
O O O O 5.5.2.1 |Lugarde control control de I/0
Rel6 T2 (X101) L1 L2 L3 PE (+10V out) 55506 LFuente deref. de proceso de 0. I’ndfce 0 Referenma‘mterna
En marcha — 320 Fuente de ref. de proceso de /0. indice 1 Ninguna
03 e 5.5.5.2.7 |Logica de referencia proceso de I/0 Fuente 1
—1O 0w 33 - A T, ] 583.1 |Limite de velocidad maxima *SAP 50|Hz
34 [ 5.8.3.3 |Limite de velocidad minima *SAP 30[Hz
] 01 (COM ENT/SAL ANAG.) : | : | MBS 5.8.6.2.2 |Tiempo de acel. rampa 1 *SAP 10|seg
Relé T5 (X102) J 35 il 2 5.8.6.2.3 |Tiempo de decel. rampa 1 *SAP 10|seg
Alarma 06 o o - 5.10.2.1 |Tolerancia «En Referencia» _ *SAP 1|%
. — 5.10.2.3 |Unidad de proceso SAP bar|
< 05 I C 7 (+24V out) 11 o M/P 5.10.2.4 |Limite max. de entrada de proceso *SAP 10|bar
*— 04 (+24V out) 12 ( 5.10.2.5 |Limite min. de entrada de proceso *SAP 0|bar
AQ UA 13 O— 5.10.2.6 |Tipo proceso *SAP Control de presion
14 e 5.10.3.9 |Selector de refer. de proceso prefijada Prefijada 1
5.10.3.13 |Referencia de proceso prefijada 1 *SAP 5[bar
© 31 15C . . : 5.10.4.1 |Modo feedback Feedback 1
Modo ir a dormir por velocidad - - —
16 O 5.31.1.4.1]Modo deteccion no caudal Deteccion de bajavelocidad 5.10.4.2 |Tipo de feedback 1 Terminal analégico feedback
o 5.31.1.4.2|Respuesta ausencia de caudal Modo ir a dormir 5.10.4.3 |Escalado maximo de feedback 1 *SAP 10[bar
17 5.31.1.4.3|Limite de velocidad sin caudal *SAPAjuste en 5.8.3.3+2|Hz 5.10.4.4 |Escalado minimo de feedback 1 *SAP Ofbar
© 61 (+24V ext) COMD IN 18 O 5 31.1.4.5|Retardo sin caudal *5AP5seg 5.10.4.5 |Feedback de entrada analdgica 1 Ent. analdgica T34 de 1/0 basica
O 62 (GND) ( ) 5.31.1.4.8{Modo ir a domir con refuerzo Deshabilitado) 5.10.5.1 |Ganancia proporcional *SAP 1
19 5.31.1,6.2|Tiempo minimo de funcionamiento *SAP 5|seg 5.10.5.2 |Tiempo integral *SAP 2
%O 5.31.1.6.3|Minimo minino del Modo ir a dormir *SAP 1|seg 5.10.5.7 |PID invertido Deshabilitado
5.31.16.4|Margen de reinicio *SAP 10)% 5.26.1.2 |Salida "En marcha” Relé T2 de I/0 Bésica
5.26.1.4 |Salida del evento de fallo Relé T5 de I/0 Bésica
PTYR IR T :juzstles panel - Visualizacion regulacion F;ID — 9.1/0 VO basica
alor de estado 2. recuencia de salida —
83.42 |Valor de estado 2.2 Valor de consigna del controlador 222; _ws:z:::rﬁ?n:?flrm Entrad?:;:ﬂ':i':;
8343 |Valordeestado 2.3 Feedback del control. de proceso —
8344 |Valorde estado 2.4 Intensidad del motor 9.53.3 |Valorminimo T34 4 _mA
9.5.3.4  |Valor maximo T34 20 mA

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC7 AQUA

LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transd. activo, modo dormir por velocidad

FECHA NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

20-04-2026 iC7 Aqua_008b

AM

AM




En marcha

Alarma
o

*o—

121 Tipo de red *SAP TT]|
12.2 Modo filtro RFI Filtro coincide con lared
L1 8.2.3 Unidad de vel. de motor Hz
L2 4.2.1.1 [Tipo de motor *SAP Motor de induccion
4.2.2.1 |Potencia nominal Segun motor|kW
L3 q 4.2.2.2 |Intensidad nominal Seglin motor|A
PE — - — - + - 4+ - — - — - — - — - 4.2.2.3 |Velocidad nominal Segln motor|RPM
4.2.2.4 |Frecuencia nominal Segun motor|Hz
F1 ‘ 4.2.2.5 |[Tension nominal Segun motor|V
| 454 Respuesta a sobretemperatura ETR Fallo
‘ 5.3.3.1 Caracteristica de par *SAP Par variable (VT)
K1 ?}% ‘/ ﬁ/ | 5.4.2.16 [Modo de funcionamiento Control de proceso
5.4.2.20 [Limite de sentido de giro Direccion positiva
‘ 5.5.2.1 |Lugarde control control de I/0
: 5.5.5.1.1 |Sefial de marcha Entrada digital T13 de /0 basica
3 O O 0 0 \/ t 55526 Fuente de ref. de velocidad de I/O. indice 0 Referencia interna
Relé T2 (X101) L1 L2 L3 PE (+10V out) " [Fuente de ref. de welocidad de I/O. indice 1 Ninguna
03 32 O 5.5.5.2.7 |Ldgica de referencia de velocidad de /O Fuente 1
e Seleccion|Seleccién 58.3.1 |Limite de velocidad maxima *SAP 50|Hz
02 33 ~ bit 1 bit0 | Consigna 5.8.3.3 |Limite de velocidad minima *SAP 30|Hz
01 34 O Ty \. -2 DIt Di14 - 5.8.6.2.2 |Tiempo de acel. rampa 1 *SAP 10|seg
(COM ENT/SAL ANAG) | ‘ MBS 0 0 Prefijada 1 58.6.2.3 |Tiempo de decel. rampa 1 *SAP 10[seg
Relé T5 (X102) 35 ‘ " “ | 0 1 Prefu.ada 2 5.10.2.1 |Tolerancia «En Referencia» *SAP 1[%
0 ot +1 1 0 Pref!!ada 3 5.10.2.3 |Unidad de proceso *SAP bar
A 1 1 Prefijada 4 5.10.2.4 |Limite max. de entrada de proceso *SAP 10|bar
O 05 . (+24V OUt) 11 O ‘ ‘ 5.10.2.5 |Limite min. de entrada de proceso *SAP 0(bar
I C 7 O 5.10.2.6 |Tipo proceso *SAP Control de presion
(+24V OUt) 12 M/P bit O [ bit 1 5.10.3.9 |Selector de referencia de proceso prefijada Seleccion por bits
AQ | 'A 13 O— 5.10.3.10 |Entrada bit 0 referencia de proceso prefijada Entrada digital T14 de 1/0 bésica
o 5.10.3.11 |Entrada bit 1 referencia de proceso prefijada Entrada digital T15 de /O basica
14 5.10.3.13 |Referencia de proceso prefijada 1 *SAP 2[bar
O 31 15 O 5.10.3.14 |Referencia de proceso prefijada 2 *SAP 4|bar
5.10.3.15 |Referencia de proceso prefijada 2 *SAP 5(bar
16 O 5.10.3.16 |Referencia de proceso prefijada 2 *SAP 6|bar
e Modo ir a dormir por velocidad 5.10.4.1 |Modo feedback Feedback 1
O 17 5.31.1.4.1|Modo deteccion no caudal Deteccidn de baja velocidad 5.10.4.2 |Tipo de feedback 1 Sefial analdgica
61 (+24V ext) 18 O 5.31.1.4.2|Respuesta ausencia de caudal Modo ir a dormir 5.10.4.3 |Escalado maximo feedback 1 *SAP 10|bar
®) 62 (GND (COMD IN) 5.31.1.4.3|Limite de elocidad sin caudal *SAPAjuste en 5.8.3.3+2|Hz 5.10.4.4 |Escalado maximo feedback 1 *SAP Ofbar
( ) 19 5.31.1.4.5|Retardo sin caudal *SAP 5[seg 5.10.4.5 |Feedback de entrada analégica 1 Entr. analdgica T34 de I/0 bésica
—O 5.31.1.4.8]Modo ir a domir con refuerzo Deshabilitado 5.10.5.1 |Ganancia proporcional *SAP 1
20 5.31.1.6.2|Tiempo minimo de funcionamiento *SAP 5|seg 5.10.5.2 ﬂempo |n.tegral *SAP 2|seg
5.31.1.6.3|Minimo minino del Modo ir a dormir *SAP 1[seg 51057 PIQ invertido Deshabilitado
5.31.1.6.4|Margen de reinicio AP 10[% 5.26.1.2 |Salida "En marcha Relé T2 de I/O Basica
5.26.1.4 |[Salida del evento de fallo Relé T5de I/O Basica
- - " 9.*1/0 |V/O basica
Ajustes panel - Visualizacion regulacién PID 9531 |Modo entradaT32 Entrada analdgica
8341 |Valordeestado2.1 Frecuencia de salida 9532 [Tipo de terminal T34 Intensidad
8.3.4.2 |[Valorde estado 2.2 Valor de consigna del controlador 9.5.3.3  |Valor minimo T34 4 mA
8.3.43 [Valorde estado 2.3 Feedback del control. de proceso 9.5.3.4  |Valor méximo T34 200 mA
8.3.44 |[Valor de estado 2.4 Intensidad del motor

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC7 AQUA

LAZO CERRADO DE PROCESO. Multiconsigna. PID Normal, y modo dormir por velocidad

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO| VISADO

20-04-2026

iC7 Aqua_012

AM AM




En marcha

Alarma
o

*o—

1.2.1 Tipo de red *SAP TT)|
1.2.2 Modo filtro RFI Filtro coincide con la red
L1 8.2.3 Unidad de vel. de motor Hz
4.2.1.1 |Tipo de motor *SAP Motor de induccion
L2 4.2.2.1 |Potencia nominal Segun motor| kW
3 i 7*7 - 4.2.2.2 Intensidad nominal Segun motor|A
PE—-—-—~—ft-4+-—=-—-— - — - 4.2.2.3 |Velocidad nominal Seglin motor|RPM
4.2.2.4  [Frecuencia nominal Segun motor|Hz
F1 [] [] [] | 4.22.5  |Tension nominal Seguin motor|V
| 4.5.4 Respuesta a sobretemperatura ETR Fallo
‘ 5.3.3.1 Caracteristica de par *SAP Par variable (VT)
KA1 ?}% ‘/ ﬁ/ \ 5.4.2.16 |Modo de funcionamiento Control de proceso
5.4.2.20 |Limite de sentido de giro Direccidn positiva
‘ 5.5.2.1 |Lugar de control control de 1/0
' 5.5.5.1.1 |Sefial de marcha Entrada digital T13 de 1/0 bésica
O O 0 0 Fuente de ref. de velocidad de I/O. indice 0 Entrada de referencia 1
Relé T2 (X1 01) |_1 L2 L3 PE (+1 OV OUt) 58526 Fuente de ref. de velocidad de I/O. indice 1 Ninguna
03 32 1-5 kOhm. 5.5.5.2.7 |Légica de referencia proceso de I/O Fuente 1
R o R 2535 it ds veocidssmini L
01 34 O / \‘ 7‘. - 2 5.8.6.2.2 |Tiempo de acel. rampa 1 *SAP 10|seg
(COM ENT/SAL ANAG) (| ' MBS 5.8.6.2.3 |Tiempo de decel. rampa 1 *SAP 10|seg
Relé T5 (X102) 35 ‘( ) " ' 5.10.2.1 [Tolerancia «En Referencia» *SAP 1|%
+ 1 5.10.2.3 |[Unidad de proceso *SAP bar
0 EW % 5.10.2.4 [Limite max. de entrada de proceso *SAP 10|bar
@W i C 7 (+24V out) 11 O T 5.10.2.5 [Limite min. de entrada de proceso *SAP 0|bar
5.10.2.6 |Tipo proceso *SAP Control de presién
(+24V out) 12 © r M/P 5.10.3.3 |Entrada de referencia de proceso 1 Entr. analdgica T33 de I/0 basica
AQ U A 13 O 5.10.3.5 [Referencia de proceso 1 minima *SAP 0|bar
e 5.10.3.6 |Referencia de proceso 1 maxima *SAP 10|bar
14 5.10.4.1 [Modo feedback Feedback 1
@) 31 15 O 5.10.4.2 |Tipo de feedback 1 Sefial analdgica
5.10.4.3 [Escalado méximo feedback 1 *SAP 10| bar
16 O Modo ir adormir por velocidad 5.10.4.4 |Escalado maximo feedback 1 *SAP 0|bar
O 5.31.1.4.1|Modo deteccion no caudal Deteccidn de baja velocidad 5.10.4.5 |Feedback de entrada analdgica 1 Entrada analdgica T34 de I/0 bésica
17 5.31.1.4.2|Respuesta ausencia de caudal Modo ir a dormir| 5.10.5.1 |Ganancia proporcional *SAP 1
O 61 (+24V ext) 180 5.31,1,4.3]Limite de velocidad sin caudal *SAPAjuste en5.833+2|Hz | [5.10.5.2 |Tiempo integral *SAP 2
®) 62 (GND (COM D |N) 5.31.1.4.5|Retardo sin caudal *SAP 5|seg 5.10.5.7 [PID invertido Deshabilitado
( ) 19 5.31.1.4.8/Modo ir a domir con refuerzo Deshabilitado 5.26.1.2 [Salida "En marcha" Relé T2 de 1/0 Bésica
—O 5.31.1.6.2|Tiempo minimo de funcionamiento *SAP 5[seg 5.26.1.4 |Salida del evento de fallo Relé T5 de I/O Basica
20 5.31.1.6.3|Minimo minino del Modo ir a dormir *SAP 1[seg 9.*1/0 |I/O basica
5.31.1.6.4|Margen de reinicio *SAP 10% 9.5.21  |Modo entrada T33 Entrada analdgica
9.5.2.2 |Tipo de terminal T33 Tension
Ajustes panel - Visualizacion regulacion PID 9.5.2.3 |Valor minimo T33 olv
8341 |Valorde estado 2.1 Frecuencia de salida 2':';‘1‘ \'\//la'zr méx”*;" Ej — 10V
- .5.3. odo entrada ntrada analdgica
83.4.2 |Valordeestado 2.2 Valor de consigna del controlador 9532 [Tipo de terminal T32 - tensidad
8343 |Valorde estado 2.3 Feedback del control. de proceso 9533 |Valor minimo T34 2 mA
8344 |Valorde estado 2.4 Intensidad del motor 9.5.3.4  |Valor méximo T34 200 mA
*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC7 AQUA
LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, Modo ir a dormir velocidad, Ref. potenc 0-10V
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CONTROL EN LAZO CERRADO DE PROCESO

Modo ir a dormir por velocidad

5.31.1.4.1 |Modo deteccion no caudal Deteccidn de baja velocidad
5.31.1.4.2 |Respuesta ausencia de caudal Modo ir a dormir
5.31.1.4.3 |Limite de velocidad sin caudal *SAPAjuste en 5.8.3.3+ 2[Hz
5.31.1.4.5 [Retardo sin caudal *SAP 5|seg
5.31.1.4.8 |Modo ir a domir con refuerzo Deshabilitado
5.31.1.6.2 |Tiempo minimo de funcionamiento *SAP 5|seg
5.31.1.6.3 |Minimo minino del Modo ir a dormir *SAP 1|seg
5.31.1.6.4 [Margen de reinicio *SAP 10%
CONTROL EN CASCADA
5.31.2.2.1 |Maximo nimero de bombas fijas 2
5.31.2.2.2 [Respuesta frente a fallo general *SAP Apagar todas las bombas
5.31.2.2.3 [Tipo de arranque del motor *SAP Directo en linea
5.31.2.3.1 |Terminal bomba fija 1 Relé 5de I/0 basica
5.31.2.3.2 |Terminal bomba fija 2 Relé 5de 1/0 bésica|Hz
5.31.2.4.1 |Modo de conexién por etapas *SAP Normal
5.31.2.4.2 |Ancho de banda de conexion por etapas *SAP 0.2
5.31.2.4.4 |Fallo en el ancho de banda conex. etapas *SAP 0.4
5.31.2.4.3 |Retardo en la conexion *SAP 5[seg
5.31.2.4.4 |Retardo en la desconexién *SAP 5[seg
5.31.2.4.6 |Umbral de conexion por etapas *SAP 90[9%
5.31.2.4.7 |Umbral de desconexion por etapas *SAP 50|%
5.31.2.4.8 |Ancho de banada de Override *SAP 10[9%
5.31.2.4.9 |Anular tiempo de estabilizacién *SAP 10|seg
Ajustes panel - Visualizacidn regulacién PID

8.3.4.1 Valor de estado 2.1 Frecuencia de salida
8.3.4.2 Valor de estado 2.2 Valor de consigna del controlador
8.3.4.3 Valor de estado 2.3 Feedback del control. de proceso
8.3.4.4 Valorde estado 2.4 Estado de MPC
8.3.4.5 Valor de estado 2.5 N2 de bombas de velocidad fija func.

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION ic7 AQUA

1.2.1 Tipo de red *SAP TT
1.2.2 Modo filtro RFI Filtro coincide con lared
8.2.3 Unidad de vel. de motor Hz
4211 Tipo de motor *SAP Motor de induccién
4.2.2.1 Potencia nominal Segun motor|kW
4.2.2.2 Intensidad nominal Seguin motor|A
4223 Velocidad nominal Seglin motor|RPM
4.2.2.4 Frecuencia nominal Segln motor|Hz
4.2.2.5 Tension nominal Segun motor|V
4.5.4 Respuesta a sobretemperatura ETR Fallo
5.3.31 Caracteristica de par *SAP Par variable (VT)
5.4.2.16 |Modo de funcionamiento Control multibomba
5.4.2.20 |Limite de sentido de giro Direccidn positiva
5.5.2.1 Lugar de control control de I/0
55526 Fuente de ref. de proceso de I/O. ?ndice Referencia interna
Fuente de ref. de proceso de I/O. Indice Ninguna
5.5.5.2.7 |Ldgica de referencia proceso de 1/0 Fuente 1
5.8.3.1 Limite de velocidad maxima *SAP 50|Hz
5.8.3.3 Limite de velocidad minima *SAP 30|Hz
5.8.6.2.2 |Tiempo de acel. rampa 1 *SAP 10|seg
5.8.6.2.3 |Tiempo de decel. rampa 1 *SAP 10[seg
5.10.2.1 |Tolerancia «En Referencia» *SAP 11%
5.10.2.3 |Unidad de proceso *SAP bar
5.10.2.4  |Limite max. de entrada de proceso *SAP 10|bar
5.10.2.5 |Limite min. de entrada de proceso *SAP O|bar
5.10.2.6  |Tipo proceso *SAP Control de presién
5.10.3.9 |Selector de refer. de proceso prefijada Prefijada 1
5.10.3.13 |Referencia de proceso prefijada 1 *SAP 5|bar
5.10.4.1 |Modo feedback Feedback 1
5.10.4.2 |Tipo de feedback 1 Terminal analdgico feedback
5.10.4.3 |Escalado méaximo de feedback 1 *SAP 10|bar
5.10.4.4 |Escalado minimo de feedback 1 *SAP O|bar
5.10.4.5 |Feedback de entradaanalégica 1 Ent. analdgica T34 de I/0 bésica
5.10.5.1 |Ganancia proporcional *SAP 1
5.10.5.2 |Tiempo integral *SAP 2
5.10.5.7 |PID inwertido Deshabilitado
5.26.1.2 |Salida "En marcha" Relé T2 de 1/0 Bésica
5.26.1.4 |Salida del evento de fallo Relé T5de 1/0 Bésica
9.%1/0 I/O basica
9.5.3.1 Modo entrada T34 Entrada analdgica
9.5.3.2 Tipo de terminal T34 Intensidad
9.5.3.3 Valor minimo T34 4 mA
9.5.34 Valor méximo T34 200 mA
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CONTROL EN LAZO CERRADO DE PROCESO

Modo ir a dormir por velocidad

5.31.1.4.1 [Modo deteccion no caudal Deteccion de baja velocidad
5.31.1.4.2 |Respuesta ausencia de caudal Modo ir a dormir
5.31.1.4.3 |Limite de welocidad sin caudal *SAPAjuste en 5.8.3.3 + 2|Hz
5.31.1.4.5 |Retardo sin caudal *SAP 5|seg
5.31.1.4.8 [Modo ir a domir con refuerzo Deshabilitado
5.31.1.6.2 |Tiempo minimo de funcionamiento *SAP 5|seg
5.31.1.6.3 [{Minimo minino del Modo ir a dormir *SAP 1|seg
5.31.1.6.4 [Margen de reinicio *SAP 10|%
CONTROL EN CASCADA
5.31.2.2.1 [Méximo nimero de bombas fijas 2
5.31.2.2.2 |Respuesta frente a fallo general *SAP Apagar todas las bombas
5.31.2.2.3 |[Tipo de arranque del motor *SAP Directo en linea
5.31.2.3.1 |Terminal bomba fija 1 Relé 5de 1/0 basica
5.31.2.3.2 |Terminal bomba fija 2 Relé 5de 1/0 basica|Hz
5.31.2.3.6 |Enclavamiento de bomba vel. fija 1 *SAP Entr. digital T14 de 1/0 basica|Hz
5.31.2.3.7 |Enclavamiento de bomba vel. fija 2 *SAP Entr. digital T15 de I/O basica|Hz
5.31.2.4.1 [Modo de conexion por etapas *SAP Normal
5.31.2.4.2 |Ancho de banda de conexién por etapas *SAP 0.2
5.31.2.4.4 |Fallo en el ancho de banda conex. etapas *SAP 0.4
5.31.2.4.3 |Retardo en la conexion *SAP 5[seg
5.31.2.4.4 [Retardo en la desconexion *SAP 5[seg
5.31.2.4.6 |Umbral de conexion por etapas *SAP 90(%
5.31.2.4.7 |Umbral de desconexion por etapas *SAP 50(%
5.31.2.4.8 |Ancho de banada de Override *SAP 10(%
5.31.2.4.9 [Anular tiempo de estabilizacion *SAP 10|seg
Ajustes panel - Visualizacion regulacion PID
8.3.4.1 Valor de estado 2.1 Frecuencia de salida
8.3.4.2 Valor de estado 2.2 Valor de consigna del controlador
8.3.4.3 Valor de estado 2.3 Feedback del control. de proceso
8.3.4.4 Valor de estado 2.4 Estado de MPC
8.3.4.5 Valor de estado 2.5 N2 de bombas de velocidad fija func.

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION ic7 AQUA

1.2.1 Tipo de red *SAP TT
1.2.2 Modo filtro RFI Filtro coincide con lared
8.2.3 Unidad de vel. de motor Hz
4211 Tipo de motor *SAP Motor de induccién
4.2.2.1 Potencia nominal Segun motor|kW
4.2.2.2 Intensidad nominal Seguin motor|A
4223 Velocidad nominal Seglin motor|RPM
4.2.2.4 Frecuencia nominal Segln motor|Hz
4.2.2.5 Tension nominal Segun motor|V
4.5.4 Respuesta a sobretemperatura ETR Fallo
5.3.31 Caracteristica de par *SAP Par variable (VT)
5.4.2.16 |Modo de funcionamiento Control multibomba
5.4.2.20 |Limite de sentido de giro Direccidn positiva
5.5.2.1 Lugar de control control de I/0
55526 Fuente de ref. de proceso de I/O. ?ndice Referencia interna
Fuente de ref. de proceso de I/O. Indice Ninguna
5.5.5.2.7 |Ldgica de referencia proceso de 1/0 Fuente 1
5.8.3.1 Limite de velocidad maxima *SAP 50|Hz
5.8.3.3 Limite de velocidad minima *SAP 30|Hz
5.8.6.2.2 |Tiempo de acel. rampa 1 *SAP 10|seg
5.8.6.2.3 |Tiempo de decel. rampa 1 *SAP 10[seg
5.10.2.1 |Tolerancia «En Referencia» *SAP 11%
5.10.2.3 |Unidad de proceso *SAP bar
5.10.2.4  |Limite max. de entrada de proceso *SAP 10|bar
5.10.2.5 |Limite min. de entrada de proceso *SAP O|bar
5.10.2.6  |Tipo proceso *SAP Control de presién
5.10.3.9 |Selector de refer. de proceso prefijada Prefijada 1
5.10.3.13 |Referencia de proceso prefijada 1 *SAP 5|bar
5.10.4.1 |Modo feedback Feedback 1
5.10.4.2 |Tipo de feedback 1 Terminal analdgico feedback
5.10.4.3 |Escalado méaximo de feedback 1 *SAP 10|bar
5.10.4.4 |Escalado minimo de feedback 1 *SAP O|bar
5.10.4.5 |Feedback de entradaanalégica 1 Ent. analdgica T34 de I/0 bésica
5.10.5.1 |Ganancia proporcional *SAP 1
5.10.5.2 |Tiempo integral *SAP 2
5.10.5.7 |PID inwertido Deshabilitado
5.26.1.2 |Salida "En marcha" Relé T2 de 1/0 Bésica
5.26.1.4 |Salida del evento de fallo Relé T5de 1/0 Bésica
9.%1/0 I/O basica
9.5.3.1 Modo entrada T34 Entrada analdgica
9.5.3.2 Tipo de terminal T34 Intensidad
9.5.3.3 Valor minimo T34 4 mA
9.5.34 Valor méximo T34 200 mA
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Apéndice.... i: Seleccion de opciones desde el panel de control LCP

a) Desde el panel de control del convertidor iC7 Aqua, es posible cambiar
entre el funcionamiento en modo local o en modo automatico.

Con el control REM / LOC es posible
cambiar entre el funcionamiento Manual
desde el Panel o Control Remoto

En modo Manual es posible arrancar /
detener el motor mediante los 2 controles
habilitado en el Panel de control; marchay
paro

Presionando las teclas >/ < es posible desplazarse por las
distintas pantallas de estado visualizando diferentes datos
de funcionamiento del convertidor

b) Pulsando el botdn del Panel de control “Home” (Menu principal), se accede a
los distintas opciones a las cuales es posible acceder en el Panel de Control:
Estado / Eventos / Configuracion y servicio / Panel de Control / Acerca de este
dispositivo

’
v
En la opcién Eventos, es posible En la opcion Acerca de este
consultar el histérico de fallos, dispositivo, se puede
fallos activos y opcién Reset consultar la informacion
automatico del equipo relativa al equipo, Referencia,
Software instalado, version,

ndmero de serie..

Classified as Business



En la opcion de Panel de control se pueden configurar las distintas opciones del
display, incluyendo el idioma e informacioén incluida en las pantallas de estado.

En la Opcidn de Configuraciéon y Servicio, se puede acceder de forma directa al
menu principal, donde se accede a los distintos grupos de ajustes “Todos los
parametros”.

nfiguracion y servicio
stente de configuracion

Y Copia de Seguridad, Restaurar (Cargar parametros ya guardados, admite
diferentes programaciones guardadas en el panel de control, o restaurar a
parametros de fabrica.

s de seguridad exis

Classified as Business



Apéndice.... ii: Seleccion Entradas / Salidas estado del convertidor y motor.

*Parametros configuracion salidas analdgicas de estado de motor, i.e intensidad,
potencia, en la configuracion de E/S basica esta disponible la salida analdgica
T31, configurable como salida de intensidad o corriente.

INDICE NOMBRE VALOR
o 4117 Salida de Intensidad del motor Salida analégica T31 de I/0 basica
v 4.1.18 Salida de tension del motor Ninguna
v 4.1.19 Salida de par absoluto del motor Ninguna
o 4.1.20 Salida de par del motor ampliada Ninguna
v 41.21 Salida de velocidad absoluta del motor Ninguna
v 41.22 Salida de velocidad del motor ampliada Ninguna
o 4.1.23 Salida de potencia del motor Ninguna
vy 4117 Salida de Intensidad del motor Salida analégica T31 de I/0 basica
N 4118 Salida de tension del motor Ninguna
vy 4.1.19 Salida de par absoluto del motor Ninguna
v 4.1.20 Salida de par del motor ampliada Ninguna
N 41.21 Salida de velocidad absoluta del motor Ninguna
v 4.1.22 Salida de velocidad del motor ampliada Ninguna
vy 4.1.23 Salida de potencia del motor Ninguna

*Salida temperatura radiador convertidor, tensién DC bus

iNDICE NOMBRE VALOR
v 2.1.19 Salida de temperatura del radiador Ninguna
vy 21.20 Salida de tension del Bus de CC del convertidor Ninguna

*Salida referencia de velocidad, y frecuencia de salida

iNDICE NOMBRE VALOR

58.1.12 Salida absoluta de frecuencia de salida Ninguna
58.1.13 Salida de velocidad de referencia absoluta Ninguna
581.14 Salida de frecuencia de salida Ninguna

Parametros configuracién salida analdgica T31, escalado de salida

INDICE NOMBRE VALOR
v 9.5.1.1 Modo terminal T31 Salida analogica
v 9.5.1.2 Tipo de terminal T31 Intensidad
Ve 9513 Valor minimo T31 4.00
v 9.5.1.4 Valor maximo T31 10.00

Classified as Business



*Salidas digitales control activo, local, Fieldbus o I/0

INDICE NOMBRE VALOR
v 5.5.1.2 Salida activa de control local Salida digital T16 de 1/0 basica
v 5.51.3 Salida activa de control de fieldbus Ninguna
N 551.4 Salida activa de control de I/0 Ninguna
Vg 551.5 Salida activa de control avanzado Ninguna

De forma general desde el grupo de parametros 5-26* es posible configurar
directamente sefales digitales de estado general, y definir de forma customizada
distintas variables de salida analdgicas.

~ [ 5.26 Estado de salidas adicionales
@8 5.26.1 Salidas digitales generales

~ @@ 5.26.5Scalable Analog Output

INDICE NOMBRE VALOR
N 5.26.1.1 Salida «Preparado» Salida digital T15 de I/O basica
N 5.26.1.2 Salida «En Marcha» Salida digital T16 de I/O basica
N 5.26.1.3 Salida «En Referencia» Ninguna
Ve 526.1.4 Salida del evento de fallo Ninguna
" 5.26.1.5 Salida de evento de aviso Ninguna
v 5.26.1.26 Salida de motor desconectado Ninguna
iNDICE NOMBRE VALOR
v 5.26.5.1.1 Analog Signal 1 Signal Selection Ninguna
v 5.26.5.1.2 Analog Signal 1 Terminal Output Ninguna
v 5.26.5.1.3 Analog Signal 1 Scale Minimum 0.0
v 5.26.5.1.4 Analog Signal 1 Scale Maximum 50.0
v 5.26.5.1.5 Analog Signal 1 Filter time 0.01
v 5.26.5.2.1 Analog Signal 2 Signal Selection Ninguna
v 5.26.5.2.2 Analog Signal 2 Terminal Output Ninguna
v 5.26.5.2.3 Analog Signal 2 Scale Minimum 0.0
N 526524 Analog Signal 2 Scale Maximum 50.0
v 5.26.5.2.5 Analog Signal 2 Filter time 0.01
v 5.26.5.3.1 Signal 3 Signal Selection Ninguna
v 5.26.5.3.2 Analog Signal 3 Terminal Output Ninguna
v 5.26.5.3.3 Analog Signal 3 Scale Minimum 0.0
v 5.26.5.3.4 Analog Signal 3 Scale Maximum 50.0
v 5.26.5.3.5 Analog Signal 3 Filter time 0.01
v 5.26.5.4.1 Analog Signal 4 Signal Selection Ninguna
v 5.26.5.4.2 Analog Signal 4 Terminal Output Ninguna
v 5.26.5.4.3 Analog Signal 4 Scale Minimum 0.0
v 5.26.5.4.4 Analog Signal 4 Scale Maximum 50.0
v 5.26.5.4.5 Analog Signal 4 Filter time 0.01

Classified as Business



