Funcion monitor del
estado Bobinados
motor

* Habitualmente el fallo de aislamiento
de un motor no se produce de
manera subita, el fallo comienza al
producirse un problema inicial al
cortocircuitarse 2 bobinados del
motor y a partir de este momento el
fallo empieza a ser mas predecible.

&

¥ 4
8
+

7iAn
PERRR

Jji

Y

e La funcién analiza el patron de
consumo de corriente, permiendo
detector un fallo en los bobinados de
motor en una etapa inicial.

e Esta funcién no require ningun

sensor externo
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Monitor de Vibraciones

= Esta funcion si requiere un sensor externo
de vibraciones (4 .. 20 mA).

= Niveles umbral segun ISO10816.

= Esta funcidon se puede utilizar para detectar:
» Desequilibrios y excentricidad de la carga
» Desalineacion entre el motor y carga
e Resonancias mecanicas
» Pérdida de la carga

= Se compara la vibracion con la velocidad del
motor y la medida previa en el mismo punto

= La funcidén tal como esta definida
actualmente no permite detectar un fallo
inicial en rodamientos. Para generar un
espectro de vibracion es necesario otro tipo
de sensor, se preveé gque esta funcion esté
diponible mas adelante.
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Monitor condiciones
de Carga

= La funcién monitor de la curva de carga de
la aplicacién, permite detectar en que
condiciones este perfil de carga se va fuera
de rango, tanto por encima como por debajo
del nivel base registrado inicialmente

= Esta funcion es Util en varias condiciones de
funcionamiento detectando:

e Obstruccion y suciedad de los filtros,
rozamiento motor — desgaste elementos
mecanicos bombas, defecto en algun
impulsor

» Fugas en sistemas de ventilacién,
condiciones de trabajo fuera de rango
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